


-仕様

.発振周波数範囲

30K型

100K型

3Hz-30kHz 

10Hz-100kHz 

(周波数指定の特注が可能です。 fMAxl00kHz、fMINIHz)

4・出力電A 約 1Vrms (各出力とも)(DCオフセット 0.5V以ド)

4・出力抵抗

.最小負荷抵抗

.アンチログ部の入出力関係

ほぼ OQ

600Q 

入力 OV +5V +10V 

出力 +0.001 V +0.1 V + 10V 

(スケールファクタ=x2.51jV) 

+リニア入力と周波数の関係 制御電圧+lOV時に最大周波数となり、以下は直線比例

.アンチログ入力と周波数の関係 (30K型の例)

入力 OV +2.5V +5.0V 十7.5V +10V 

周波数 3Hz 30Hz 300Hz 3kHz 30kHz 

+周波数設定の直線性誤差 +1%以トー 0，000倍可変時)

4砂周波数設定誤差:(十5V入力時) 0-十6%

4砂周波数温度安定度(アンチログ入力、 1，000倍可変時) 士0.06%;oC以下
・周波数制御応答時間 lmsec以下

。周波数特性(20Hz-20kHz) :t0.2dB以内

.ひずみ率 0.1%以下(30K型) 0.2%以下OOOK型)

・電源投入時立上り時間 10秒以内

+制御電圧入力抵抗(アンチログ入力、制御電圧入力、 EcGの各入力) ほぼ無限大

+VREF出力電ff

+VREF出力抵抗

・電源

.寸法/重量
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+ 10V+2% 

はぼ OQ(負荷電流 3mAMAX)

:t12V-16V (約 30mA)

50 x 50 x 20j65g 
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ケース高さ二20mm，ピン径ニ0.8世

函1 ピン接続図

VCO.2ピン番号

1. Ec リニア人)J
2. アンチログ出力
3.出力アンプ@入力
4. EcG入力
5 電源GND

6. +Vc入力
7. Vc入力
8 凶路GND

9. 1:山力
10 高域特性補正端子
11. -900出力
12. + 900 出力
13. NC 
14. VREF出力
15. アンチログ入力
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